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个人简介 

长期从事人工智能基础理论与应用的研究。在 3D 形状重建任务方面，基于体素和点云两种表示，分别提

出了结合体素和隐函数表示的单深度图 3D 形状重建算法和基于注意力增强上下文感知神经网络的点云补全

方法，相比前沿方法取得了更好的性能表现。在 3D 打印误差预测和补偿领域，提出了一种自动误差补偿框

架，以及一种多尺度特征融合的误差预测和补偿方法。所提方法通过上下文感知几何学习实现了对三维形状的

理解，提高了 3D 打印的精度。以第一作者身份发表 SCI 检索 JCR 一区论文 3 篇，以及 IEEE 机器人与自动化

学会旗舰会议 IEEE CASE 论文 2 篇（EI 检索）；授权发明专利 3 项，其中 PCT 专利 1 项。 

 
 

教育背景 

2018.09 - 2023.06 中国科学院自动化研究所 控制科学与工程 工学博士 

2014.09 - 2018.06 中国地质大学（武汉） 电子信息工程 工学学士 

 
 

工作经历 

2024.07 - 至今 中国科学院海洋研究所 博士后 

2023.08 - 2024.07 之江实验室 高级研究专员 
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